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BAB V 

KESIMPULAN 

 

5.1 Kesimpulan 

Beirdasarkan hasiil pe ineiliitiian deingan meilalui i be ibe irapa tahapan bai ik darii 

peireincanaan, peirancangan dan pe ingujiian pada siiste im keiamanan keindaraan 

se ipeida motor, di isi impulkan bahwa pe ineili itii beirhasi il meimbuat siisteim ke indalii 

ceirdas untuk meiniingkatkan ke iamanan se ipeida motor meilalui i peiriingatan di inii 

dan peimantauan ke indaraan se ipe ida motor GPS trackeir deingan noti ifi ikasii 

meilalui i sms, pada saat ada upaya pe incuri ian se insor viibrati ion seicara otomati is 

meimbaca suatu geitaran dan alat ke iamanan akan meingiiri im peisan pe iriingatan 

diinii dan liink GPS ke i peinguna ke indaraan motor meilalui i sms te irse ibut, rata-rata 

peingiiri iman sms peimbe iriitahuan 1,6 de itiik. Dan untuk ti ingkat akurasi i ti itiik GPS 

sedikit berbeda dengan hasil pengujian dari pabrikan, hasil pengujian GPS 

pabrikan didapatkan tingkat akurasi 2,5 meter, sedangkan penulis mendapatkan 

pengujian hasil akurasi rata-rata untuk te impat te irbuka 3,7 me iteir, teimpat seimii 

teirbuka 6,4  meiteir dan untuk te impat teirtutup seini ilai i 12,9 me iteir. 

5.2 Saran 

Untuk me iniingkatkan ke irja dan me inyeimpurkan pe ineili itiian i ini i, peine iliitii 

meimbeiriikan be ibeirapa saran seibagai i beiriikut : 

1. Pada penelitian ini penulis menggunakan sms untuk mendapatkan notifikasi 

dan lokasi kendaraan, pada penelitian selanjutnya dapat dikembangkan 

menggunakan aplikasi buatan sendiri atau menggunakan apilkasi blynk agar 

mampu memudahkan pengguna[8]. 

2. Pada peine iliitiian ini penulis menggunakan GPS Neo6mv2 untuk 

mendapatkan titik koordinat lokasi, se ilanjutnya peinulis i me inyarankan untuk 

meinggunakan modul GPS A9G. Karena modul ini sudah memiliki board 

NodeMCU ESP8266 dan juga memiliki modul sim yang sudah 

terkompabilitas sinyal 4G. Dalam pelacakan dan penentuan titik lokasi pada 

modul ini sangat cepat sehingga memudahkan proses pelacakan sepeda 

motor lebih cepat dan lebih akurat.( Irwan Argi Himawan)[20]. 
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3. Lokasi i GPS beirsi ifat tiidak re ialtiime i, untuk peinge imbangan se ilanjutnya bi isa 

di ibuatkan meinggunakan ti itiik lokasi i yang beirge irak seicara reialtiimei 

meingiikutii peirgeirakan seipe ida motor. 

 

  


