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ABSTRAK 

 Motor AC 3 phasa biasanya berputar dengan kecepatan yang relatif konstan. 

Namun untuk aplikasi tertentu, mungkin perlu diketahui kecepatannya untuk 

mendapatkan kecepatan putaran atau RPM (Revolutions Per Minute) yang sesuai. 

Mengingat monitoring kecepatan motor induksi masih dilakukan dengan 

menggunakan cara konvensional, dan menyita banyak waktu. Sehingga proses 

produksi menjadi kurang optimal. Oleh karena itu, diperlukannya suatu sistem IOT 

yang bertujuan untuk mengumpulkan data yang dihasilkan oleh beberapa objek 

yang terhubung ke internet agar dapat diolah dan dianalisis menjadi informasi data 

yang berguna. Metode penelitian yang digunakan untuk penelitian ini yaitu 

Research and Development (R&D) dengan menerapkan model ADDIE (Analysis, 

Design, Development, Implementation, Evaluation). Tujuan dari metode ini yaitu 

menghasilkan suatu produk tertentu dengan kemudian menguji efektivitas dari 

produk tersebut. Alat monitoring RPM motor 3 phasa dengan power kontrol PLC 

berbasis IoT telah berhasil dibuat dengan hasil ketelitian alat 99,22% dan nilai error 

alat sebesar 0,78%. Modul ESP8266 yang terpasang pada alat monitoring RPM 

motor induksi 3 phasa juga dapat dengan baik mengirimkan data hasil pembacaan 

RPM oleh sensor optocoupler menuju software Blynk, yang bisa disimpulkan 

bahwa alat ini layak digunakan sebagai piranti monitoring RPM motor induksi 3 

phasa. 

 

Kata Kunci : Power Kontrol PLC, Motor 3 Phasa, Internet of Things  
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ABSTRACT 

3 phase AC motors usually rotate at a relatively constant speed. However, 

for certain applications, it may be necessary to know the speed to get the 

appropriate rotation speed or RPM (Revolutions Per Minute). Bearing in mind that 

monitoring the speed of induction motors is still done using conventional methods, 

and takes a lot of time. So the production process becomes less than optimal. 

Therefore, an IoT system is needed which aims to collect data generated by several 

objects connected to the internet so that it can be processed and analyzed into useful 

data information. The research method used for this research is Research and 

Development (R&D) by applying the ADDIE (Analysis, Design, Development, 

Implementation, Evaluation) model. The aim of this method is to produce a certain 

product by then testing the effectiveness of the product. A 3-phase motor RPM 

monitoring tool with IoT-based PLC power control has been successfully created 

with tool accuracy results of 99.22% and a tool error value of 0.78%. The ESP8266 

module installed in the 3 phase induction motor RPM monitoring tool can also 

properly transmit data from RPM readings by the optocoupler sensor to the Blynk 

software, which can be concluded that this tool is suitable for use as a 3 phase 

induction motor RPM monitoring tool. 
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